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UTILIZANDO EL CONTROLREMOTO

remote control system
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El Modelo de Control Remoto esta equipado con
un radio transmisor multidireccional. Esta
caracteristica le permitira guiar al limpiador de
piscinas directamente a las areas de la piscina
que requieren una atencion de limpieza extra, o
para rapidas limpiezas totales. Cuando usted
presiona los botones Derecha o lzquierda, la
unidad girara hasta que el boton es liberado.
Luego, la maquina procedera derecho hacia el
frente en la nueva direccion. Presionando los
botones Avanzar/Retroceder hara que el
limpiador proceda en la nueva direccién luego de
haber liberado el boton.

Modos de Limpieza

El Control Remoto tiene un avanzado programa
de limpieza con dos opciones:

Opcion 1: Modo Estandar - limpia el fondo de la
piscina en solamente 1 hora (maximo 90 minutos
en piscinas mayores).

Opcion 2: Modo Super - limpia las paredes y el
fondo de la piscina en 3 horas. Cada unidad de
control remoto se entrega de fabrica con el Modo
Estandar como programa primario. Para cambiar
del Modo Estandar al Modo Especial,
simplemente presione una vez el boton
"Programa". La maquina inmediatamente
recibira el comando e iniciara la limpieza del
fondo y las paredes. La indicaciéon de que la
maquina esta en Modo Especial es que se
detendra por un momento (luego de presionar el
botéon “Programa”) y subira hasta la linea de
agua al primer contacto con una pared. También,
durante dicho modo, el indicador LED de la
Fuente de Alimentacion parpadeara. Para
volver al Modo Estandar, simplemente presione
el botén “Programa” nuevamente SOLAMENTE
cuando lamaquina se encuentraen el fondo de la
piscina.

POR FAVOR ADVIERTA: Cuando la Fuente de
Alimentaciéon es desconectada, el Modo
automaticamente retorna a la opcion Modo
Estandar (limpieza del piso solamente).

Corresponder la Unidad de Control Remoto
conlaFuente de Alimentacion:

Es vital que la unidad de Control Remoto se
corresponda con la Fuente de Alimentacion. Este
proceso garantiza que el Robot Limpiador sera
controlado solamente por la unidad de Control
Remoto especificada.

El control remoto original suministrado con
su robot ya se encuentra en correspondencia
con lafuente de alimentacion.

Si su unidad de control Remoto no es
ORIGINAL, entonces usted debera realizar
dicha correspondencia con la Fuente de
Alimentacion (FA)

Para corresponder la Unidad de Control
Remoto con la Fuente de Alimentacion:
Desconecte el Robot de la fuente de
alimentacion, y luego enciéndalo llevandolo a la
posicion “ON” y durante los primeros 30
segundos de la activaciéon apriete
simultaneamente los botones “lzquierda” y
“Derecha” en el Control Remoto. En la FA el
indicador LED parpadeara significando que la
correspondencia ha sido completada con éxito.




AVISO:

Este equipo ha sido probado y se encuentra en
conformidad con los limites de un dispositivo
digital Clase B, cumpliendo con la parte 15 de
las normas de la FCC. Estas limites estan
diseflados para proporcionar proteccion
razonable contra la interferencia nociva en una
instalacion residencial. El equipo genera,
utiliza y puede generar energia de
radiofrecuencia y, si no es instalado y utilizado
de acuerdo con las instrucciones, puede
causar interferencia nociva a las
comunicaciones de radio. Sin embargo, no
existe garantia que dicho interferencia no
ocurrira en una instalacion particular. Si el
equipo causa interferencias nocivas a la
recepcion de radio o television, lo que puede
ser determinado encendiendo y apagando el
equipo, se sugiere al usuario que intente
corregir la interferencia mediante una o mas de
las siguientes medidas:

- Reoriente o reubique la antena receptora.

- Aumente la separacion entre el equipo y el
receptor.

- Conecte el equipo a un tomacorrientes en un
circuito diferente de aquel al que esta
conectado el receptor.

- Consulte al representante o a un técnico
experimentado en radio/TV para obtener
ayuda. Los cambios o modificaciones a este
equipo que no estén expresamente aprobados
por la parte responsable de la conformidad
(Aquatron Robotic Systems Ltd.), puede
anular la autoridad del usuario para operar el
equipo.

REEMPLAZANDO LAS BATERIAS

La bateriainstalada en el control remoto puede
durar varios afios. Si la bateria necesita
reemplazo, la luz roja en la unidad de control
remoto no destellaréa cuando un botén es
presionado.
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Para reemplazar la bateria:

1. Desatornille los cinco tornillos que aseguran
la tapa trasera de la unidad utilizando un
destornillador Phillips N° 1.

2. Remueva la bateria y deshagase de ella en
forma segura.

3. Reempléacela con una bateria de litio de la
medida %2 AA 3.6V (tipo 14250). Observe la
polaridad correcta.

4. Coloque nuevamente la tapa y asegure los 5
tornillos. No los ajuste de mas.

AVISO:
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Deshagase de las baterias en forma segura.
No recargue, no realice cortos circuitos, no
las aplaste, no las desmonte, ni calor por
encima de los 100°C (212°F). incinere, o
exponga los contenidos al agua.

Por favor asegurese de mantener su
limpiador de piscinas apropiadamente
almacenado en cualquier lugar con una
temperatura entre los 10 a 40 grados
Celsius (50 a 104 grados Fahrenheit).
Esto mantendra los motores, plasticos y
juntas protegidos. El incumplimiento
resultara en la pérdida de la garantia.




